Elektroschema smartdoor TURN mit Radartyp : Bircher PrimeMotion B (Tag+Nacht)

Parameter smartdoor TURN:
Schliesskraft

Push&Go Ein/Aus
Push&Go Sensitivitat
ush&Go o6ffnet Schloss
Schlossfunktion (aktiv/ina.)
Offnungskraft
Verzdgerungszeit

Input E1

Input E2

Input E3

Input E4

individuell

individuell

individuell

individuell

individuell

individuell

individuell

Offnungsimpuls (Tag + Nacht)
= Offnungsimpuls (Tag + Nacht)
= Umschaltung Tag/Nacht

= Offnungsimpuls (Tag)
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Parameter Prime Motion B :

Feldgrosse 3% = individuell
Richtungserkennung : OFF* = nur vorwarts
Querverkehroptimierung :ON = CTOein
Tarfilter : OFF* = Filter aus
Radarausgang : OFF* = aktiv (NO)

DIP Switch Einstellung :

Radar Funktionen

Beschreibung

] : 1 = kleinstes Hadarfeld ([ED blinkt einmal),
Feldgrisss a4 : 7 . 3" = mittleres Radarfeld [blinkt 3 mal) ,
v 14 ____ 5=grosstes Hadarfeld (blinkt 5 mal)
) : ON = in beide Richtungen
Fchmgakennig mﬂ]ﬂ : (FF* = vorwarts
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Ouerverkehroptimiemng CTO : ON = CTO eingeschaltet
{Cross Traffic Optimisation) : (OFF* = aus
Turfilter (Storung for Radar) e :ON - Tor- und .‘:..lurungshller ein (EMV Storungen, 7.B. Huoreszenzrohren)
¥ : OFF* = Filter aus
: ON = passiv [NC)
Ratarasgang :> : OFF* — aktiv (NO}

Zutrittskontrolle: Leser / PIN
Contréle d'acces: Lecteur RFID / Code

') Access control: E-Reader / Code

Schlisselschalter
Interrupteur a clé

) Key switch

Taster
Bouton de touche
Button

Fernschltung z.B. Schaltuhr
Télécommande p.e. Minutiere
Remote control e.g. Timer

Bewegungsmelder z.B. IR Radar
Détecteur de mouvement p.e. radar HF
Motion detectore.g. IR sensor

Bircher PrimeMotion B
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DIP-Switch
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Radarausgang (Aktiv/Passiv, NO/NG)
stérungsfiter (Tiire und EMV Stirungen)
CTO und Drehfligelfilter

Hichtungserkennung
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Elektroschema smartdoor TURN mit Radartyp

Parameter smartdoor TURN:

Schliesskraft = individuell

Push&Go Ein/Aus = individuell

Push&Go Sensitivitat = individuell

Push&Go 6ffnet Schloss = individuell

Schlossfunktion (aktiv/ina.) = individuell

Offnungskraft = individuell

Verzogerungszeit = individuell

Input E1 = Offnungsimpuls (Tag + Nacht)
Input E2 = Offnungsimpuls (Tag + Nacht)
Input E3 = Umschaltung Tag/Nacht
Input E4 = Offnungsimpuls (Tag)

Parameter Prime Motion B :

Feldgrosse 3% = individuell
Richtungserkennung : OFF* = nur vorwarts
Querverkehroptimierung :ON = CTOein
Tarfilter : OFF* = Filter aus
Radarausgang : OFF* = aktiv (NO)

DIP Switch Einstellung :

: Bircher PrimeMotion B
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Radar Funktionen

Beschreibung

1
Feldgrosss a
L

: 1 = kleinstes Hadarfeld (LED blinkt einmal),

» i2 . 3* = mittleres Radarfeld [(blinkt 3 mal) ,
- i 4 5= grosstes Radarfeld (blinkt 5 mal)
) : ON = in beide Richtungen
Richiungserkennung : OFF* = vorwaris
Querverkehroptimienng CT0 i ON = CTO eingeschaltet
{Cross Traffic Optimisation) : OFF* = aus

Tarfilter {Stomng fir Radar)

fUN Tir- und Storungshilter ein (EMV Storungen, 2. B. Huoresrenzrohren)
: OFF* = Filter aus

Hadarausgang

TR
&
—>

: N = passiv (NC)
: OFF* = akiw (NO)
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Bircher PrimeMotion B

=

h—/

=

2 "-/.R

Tag / Nacht

DIP-Switch
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Radarausgang [Aktiv/Passiv, NO/NC)
Starungsfiter (Tire und EMV Stérungen)
CTO und Drehflilgelfilter
Richtungserkennung
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Turantrieb smartdoor TURN T100
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